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UAV / RPAS

unmanned aerial vehicle
unbemanntes Luftfahrzeug

»unbemannt

»ferngesteuert

»kann autonom fliegen (muss aber nicht!)

»Sensoren zur Erhebung von (Geo)-Daten, z. B. Kamera
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Flachenflugzeug Multikopter




Manuell

v'Starten und Landen / Zielgebiet anfliegen
v'schwieriges Gelande/ungunstige Sichtverhaltnisse
v'schwaches GPS-Signal

v'Thermik nutzbar -> ldngere Flugzeiten

-Uberlappung nicht immer optimal (Liicken)
-sehr viele Bilder
-hoherer Aufwand bei Bildauswertung

Autopilot = IMU + GPS

v'"Wegpunkte / Flugpfad / Kamerapositionen
v'Konstante Flughdhe tber Grund
v'Garantierte Bildiberlappung

—schwaches oder kein GPS-Signal:

» Abweichungen vom Flugpfad

» Kein autonomer Flug moglich
—braucht u. U. mehr Akku = kirzere Flugzeiten
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v'Gelande

v'H6he tGber Grund
v'Kontakt zur Fernsteuerung
v'Distanz
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Photogrammetrischer Idealfall:

Flugstreifen parallel
Langslberlappung: 60%
Queriberlappung: >30%
(je mehr, desto besser)
Senkrechtaufnahme
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1. Direkte Georeferenzierung (GPS)

Aufzeichung der GPS —Position wahrend des Flugs
Synchronisierung Kamera - GPS
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2. Indirekte Methode: Passpunkte (GCP) — ground control
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1. Referenzdaten- Orthofoto, DSM, DGM

Einfache und schnelle Methode

Ergebnis abhangig von Qualitat der Referenzdaten (Auflésung, Schatten,
Hohengenauigkeit ...)
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Luftbilder
3D-Punktwolke / 3D-Modelle

Oberflachenmodelle

I N

Orthofotos

aktuell — schnell verfligbar — kostengiinstig - hochaufgelost
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Photogrammetrische Auswertung:

* Entzerrung
* Image Matching
* Oberflachenmodell
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Grenzen des Image-Matching:
» gleichférmige Oberflachen (Schnee)

e stark strukturierte Oberflachen
(Wald)
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Unter Vegetation:
keine / kaum Bodenpunkte
kein DSM



Thuringerberg 2009
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Montafon: Testflache Gaschurn
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’ Datum der Befliegung 04.04.2013
' e R L - -
R b Anzahl der Fliige 1
- R et , Flugdauer 20 min
T Hohe tber Grund 100-200m
Ergebnisse Max. Distanz 600 m
e 3D-Punktwolke
*  Georeferenzierung mit ALS-Hohen / Steuerung manuell
Orthophoto Anzahl Bilder 851
Probleme
e Hohenfehler verwendet 608
* Orthomosaik matching 353

* keine / kaum Bodenpunkte
e kein DTM
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MaBnahme erkennbar (Seilkran)
Grollere Fehler an den Randern
Georeferenzierung problematisch
Verkippung des Luftbild-DSM
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